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Hvala Vam Sto ste odabrali Mammotion kao svoju kosilicu za njegu vrta. Ovaj korisnicki prirucnik pomoci ¢e
Vam da naucite i upravljate Mammotion robotom, kosilicom s pogonom na 4 kotaca i bez perimetra, za

kosSnju trave i odrzavanje Vaseg travnjaka.

Ovaj prirucnik zasticen je autorskim pravima tvrtke Mammotion. Bez pismenog dopustenja tvrtke, nijedna
jedinica ili pojedinac ne smije kopirati, mijenjati, reproducirati, prepisivati ili prenositi na bilo koji nacin ili iz

bilo kojeg razloga. Ovaj prirucnik podlozan je promjenama bez prethodne najave u bilo kojem trenutku.

Osim ako nije izri¢ito drugacije dogovoreno, ovaj prirucnik sluzi iskljuCivo kao vodi¢ za koriStenje, a

sve izjave i informacije sadrzane u njemu ne predstavljaju nikakav oblik jamstva.

Dnevnik revizija

Datum Verzija Opis

2025.01 V1.0 PoCetna verzija
1. AZuriran odjeljak 2.2.1.
2. Azuriran odjeljak 2.2.3.
3. Azuriran odjeljak 2.1.8

2025.02 V2.0 4, Dodan odjeljak 4.3.2.
5. Azuriran odjeljak 4.7.2.
6. Azuriran odjeljak 5.2.
7. Azuriran odjeljak 6.1.
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| Sigurnosne upute

11  Opce sigurnosne upute

e PaZljivo procitajte i razumite korisnicki prirucnik prije koriStenja robota.

e Koristenje robota preporucuje se samo pojedincima koji se zakonski smatraju odraslima u svojoj
drzavi prebivalista.

e S robotom koristite samo opremu koju preporucuje Mammotion. Bilo koja druga upotreba je netocna.

e Nikada ne dopustite djeci, osobama sa smanjenim fizickim, osjetilnim ili mentalnim sposobnostima
ili nedostatkom iskustva i znanja ili osobama koje nisu upoznate s ovim uputama da koriste robota,
lokalna ograni¢enja mogu ograniciti dob operatera.

e Ne dopustite djeci da budu u blizini ili da se igraju s robotom dok radi.

e Nemoijte koristiti robota u podrucjima gdje ljudi nisu svjesni njegove prisutnosti.

e Kada rucno upravljate robotom pomocu aplikacije Mammotion, nemojte tréati. Uvijek hodaijte,
pazite na svoje korake na padinama i odrzavaijte ravnotezu u svakom trenutku.

e Izbjegavaijte dodirivanje pokretnih opasnih dijelova, kao Sto je disk ostrice, dok se potpuno ne zaustavi.

e Izbjegavaijte koristenje robota kada se u radnom podrucju nalaze ljudi, posebno djeca ili Zivotinje.

e Ako upravljate robotom na javnim povrSinama, postavite znakove upozorenja oko radnog
podrudja sa sljedeéim tekstom: "Upozorenje! Automatska kosilica! Drzite se podalje od robota!
Nadgledaijte djecu!"

e Nosite ¢vrstu obucu i duge hlace kada upravljate robotom.

e Kako biste sprijecili ostecenje robota i nesrece u kojima sudjeluju vozila i pojedinci, nemojte
postavljati radna podrucja ili kanale preko javnih putova.

e Potrazite lijecnicku pomoc u slucaju ozljede ili nesrece.

e Postavite robota na OFF i uklonite klju¢ prije uklanjanja blokada, odrzavanja ili pregleda robota.
Ako robot nenormalno vibrira, provjerite ima li oStecenja prije ponovnog pokretanja.

1



Nemoijte koristite robota ako su neki dijelovi neispravni.

Nemoijte spajati niti dodirivati oSteceni kabel dok se ne iskljudi iz uti¢nice. Ako se kabel osteti tijekom
rada, izvucite utikac iz uticnice. Istroseni ili oSteceni kabel povecava rizik od strujnog udara i treba
ga zamijeniti servisno osoblje.

Za punjenje robota koristite samo stanicu za punjenje koja je uklju¢ena u paket. Nepravilna uporaba
moze dovesti do strujnog udara, pregrijavanija ili istjecanja korozivne tekucine iz baterije. U slucaju
curenja elektrolita, isperite vodom/neutralizirajuéim sredstvom i potraZite lijecnicku pomoc¢ ako
korozivna tekucina dode u kontakt s Vasim ocima.

Koristite samo originalne baterije koje preporucuje Mammotion. Sigurnost robota ne moze se
jamciti neoriginalnim baterijama. Nemojte koristiti baterije koje se ne mogu puniti.

Drzite produzne kabele dalje od pokretnih opasnih dijelova kako biste izbjegli oSte¢enje kabela
Sto moze dovesti do kontakta s dijelovima pod naponom.

Ilustracije/zasloni koriSteni u ovom dokumentu sluze samo kao referenca. Molimo pogledajte

stvarne proizvode.

12 Sigurnosne upute za instalaciju

Izbjegavajte postavljanje stanice za punjenje na mjestima gdje se ljudi mogu spotaknuti o nju.

Ne postavljajte stanicu za punjenje u podrucjima gdje postoji opasnost od stajace vode.

Nemoijte postavljati stanicu za punjenje, ukljucujuci bilo koji pribor, unutar 60 cm/24 inca od bilo
kojeg zapaljivog materijala. Neispravnost ili pregrijavanje stanice za punjenje i napajanja moze
predstavljati opasnost od pozara.

Za korisnike u SAD-u/Kanadi: Ako napajanje instalirate na otvorenom, postoji opasnost od strujnog
udara. Instalirajte ga samo u pokrivenu GFCI uti¢nicu klase A (RCD) s kuciStem otpornim na

vremenske uvjete, pazedi da je poklopac utikaca umetnut ili uklonjen.

13 Sigurnosne upute za rad

Drzite ruke i noge podalje od rotirajuéih ostrica. Ne stavljajte ruke ili noge blizu ili



ispod robota kada je ukljucen.

e Nemoijte podizati ili pomicati robota kada je ukljucen.

e Zaustavite robota kada se u radnom podrucju nalaze ljudi, posebno djeca ili Zivotinje.

e Pazite da na travnjaku nema predmeta poput kamenja, grana, alata ili igracaka. U suprotnom,
oStrice se mogu ostetiti kada dodu u dodir s predmetom.

e Ne stavljajte predmete na robota, stanicu za punjenje ili RTK referentnu stanicu.

e Nemoijte koristiti robota ako tipka STOP ne radi.

e Izbjegavajte sudare izmedu robota i ljudi ili Zivotinja. Ako se osoba ili Zivotinja nade na putu
robota, odmah je zaustavite.

e Uvijek postavite robota na OFF kada ne radi.

e Nemoijte koristiti robota istovremeno s pop-up prskalicom. Upotrijebite funkciju rasporeda kako
biste osigurali da robot i pop-up prskalica ne rade u isto vrijeme.

e Izbjegavaijte postavljanje kanala na kojem su instalirane pop-up prskalice.

e Nemoijte koristiti robota u prisutnosti stajace vode u radnom podrucju, kao sto je tijekom jake kise

ili nakupljanja vode.

14  Sigurnosne upute za odrzavanje

e Iskljucite robota tijekom odrzavanija.

e Izvucite utikac iz stanice za punjenje prije ¢iS¢enja ili odrZzavanja stanice za punjenje.

e Nemoijte koristiti visokotlacni perac ili otapala za ¢iSéenje robota.

e Nakon pranja provijerite je li robot postavljen na tlo u svojoj hormalnoj orijentaciji, a ne naopako.

e Nemoijte okretati robota da biste oprali Sasiju. Ako ga obrnete u svrhu ciS¢enja, nakon toga ga vratite
u pravilnu orijentaciju. Ova mjera opreza je neophodna kako bi se sprijecilo curenje vode u motor i

potencijalno utjecalo na normalan rad.



1.5 Sigurnost baterije

Litij-ionske baterije mogu eksplodirati ili izazvati poZar ako se rastavljaju, kratko spoje, izlazu vodi, vatri

ili visokim temperaturama. Pazljivo rukuijte njima, nemojte rastavljati ili otvarati bateriju i izbjegavajte

bilo kakav oblik elektri¢nog/mehanickog zlostavljanja. Cuvaijte ih dalje od izravne sunceve svjetlosti.

e Koristite samo punjaC baterija i napajanje koje je isporuCio proizvodac. KoriStenje
neodgovarajuceg punjaca i napajanja moze uzrokovati strujni udar i/ili pregrijavanje.

e NE POKUSAVAJTE POPRAVITI ILI MODIFICIRATI BATERLJE! Pokusaiji popravka mogu dovesti do teskih
ozljeda zbog eksplozije ili strujnog udara. Ako dode do curenja, oslobodeni elektroliti su korozivni i otrovni.

e Ovaj uredaj sadrzi baterije koje mogu zamijeniti samo kvalificirane osobe.

1.6 Preostali rizici

Kako biste izbjegli ozljede, nosite zastitne rukavice prilikom zamjene ostrica.

1.7 Namjena

Mammotion roboti dizajnirani su za njegu travnjaka u stambenim prostorima i nisu namijenjeni za
komercijalnu upotrebu.

18 Raspolaganje

Odlozite ovaj proizvod u skladu s lokalnim propisima o elektronickom otpadu (WEEE). Ne bacajte ga s
obi¢nim kuénim otpadom. Umjesto toga, odnesite ga u ovlasteni centar za recikliranje ili sabirno mjesto

kako biste osigurali sigurno rukovanije i ekoloski odgovorno odlaganje elektronickih komponenti.



2 Uvod

21 0 Mammotion LUBA 2 AWD

Serija Luba 2 AWD, ovdje nazvana LUBA ili robot, je robotska kosilica s pogonom na 4 kotaca sa
sustavom ovjesa koji osigurava bolje prianjanje kroz oprugu. Robot je opremljen RTK GNSS
navigacijskim i virtualnim sustavima mapiranja, koji korisnicima omogucuju da prilagode svoje zadatke
kosnje definiranjem razli¢itih podrucja i rasporeda kosnje u aplikaciji Mammotion. Osim toga, robot
nudi IoT uslugu i senzor za kiSu, pruzajuci hands-free i savrSeno iskustvo odrzavanja travnjaka.
LUBA 2 AWD novo je opremljen modulom za vid, 4G modulom, Alexa glasovhom kontrolom,
protuprovalom itd., Koji su objasnjeni u sljedec¢im odjeljcima.

Serija LUBA 2 AWD ukljucuje dvije vrste modela:

e Standardna verzija (model: 3000X, 5000X i 10000X) — pruZza visinu rezanja od 25-70 mm (1-2.7 in).

211 O kameri

Robot je opremljen vizualnim modulom koji omogucuje pozicioniranje vida, otkrivanje prepreka vidu i FPV

nacin rada.

e Pozicioniranje vida pomaze jamditi tonost pozicioniranja kada RTK pozicioniranje ne uspije zbog
loSih satelitskih signala.

e Detekcija prepreka iz vida identificira prepreke sprijeda.

e FPV nacin rada moze se koristiti za nadzor kao sigurnosna kamera.

212 O pozicioniranju

Robot je opremljen RTK (kinemati¢kim sustavom u stvarnom vremenu), integriranim navigacijskim
sustavom s viSe senzora i sustavom za pozicioniranje vida, koji pruzaju tocnije podatke o

pozicioniranju.



RTK pozicioniranje

RTK je diferencijalna GNSS tehnologija pozicioniranja koja uvelike povecava tocnost pozicioniranja na
priblizno 5 cm (2 inca). Robot pristupa Cetirima globalnim navigacijskim sustavima (GPS, GLONASS,
BeiDou i Galileo) i ukljuuje dodatne senzore, ¢ime pruza gotovo 100 puta bolju tocnost od
konvencionalnih GPS sustava.

s N N

ank (r(

Satellite

*, lonosphere .

=] TIL
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Robot RTK Reference Station
& Charging Station

Building

1. Za obavljanje svog posla referentna stanica RTK prima satelitske signale, Sto zahtijeva okruZenje bez
prepreka i pogled na otvoreno nebo.

2. Robot radi sli¢no, zahtijevajuci pogled na otvoreno nebo za primanje satelitskih signala.

3. Moguc je prijenos podataka od referentne stanice RTK do robota. To ne znadi da mora stalno
postojati nesmetan pogled od svake tocke na Vasem travnjaku do RTK referentne stanice. Sve

dok put prijenosa nije potpuno blokiran, podaci se mogu prenositi putem radija.

Pozicioniranje vida

Robot prvenstveno koristi RTK pozicioniranje kako bi se locirao. Medutim, u situacijama kada su satelitski
signali ometani preprekama kao Sto su strehe ili drvece tijekom mapiranja i koSnje, robot i dalje moze

ucinkovito raditi koristeci pozicioniranje vida.



213 O otkrivanju prepreka

Robot podrzava vizualno i ultrazvucno otkrivanje prepreka. Vizualni sustav moze identificirati prepreke i
reagirati u skladu s tim, dok se ultrazvucni sustav koristi za otkrivanje prepreka u okruZenjima sa slabim

osvjetljenjem gdje je vizualna identifikacija teska.
214 O povezivosti

Robot podrzava tri metode povezivanja, a to su Bluetooth, Wi-Fi i 4G mobilni podaci. Bluetooth se
koristi za povezivanje robota s Vasim telefonom, dok se Wi-Fi i 4G mobilni podaci koriste za pristup

internetu.

215 O umjetnosti tiskanja travnjaka

KoriStenjem AI algoritama za prilagodavanje putanje rezanja, visine rezanja i kuta, robot moze stvoriti

posebne uzorke putem aplikacije Mammotion. Pogledajte Stvaranje uzorka za viSe informacija.

216 O automatskom punjenju

Funkcija automatskog punjenja omogucuje robotu da se automatski vrati na punjenje kada je baterija

niza od 15%.

217 O upravljanju glasom

BILJESKA
Robot sada podrzava glasovne naredbe na engleskom, njemackom i francuskom jeziku.

Robot je kompatibilan s glasovnim upravljanjem Alexa i Google Home. Nakon povezivanja, mozete
jednostavno zapoceti ili prestati raditi ili puniti pomocu jednostavnih glasovnih naredbi. Pogledajte

Povezivanje Vaseg Alexa racunaili Povezivanje Vaseg Google Home racuna za vise informacija.



218 O sustavu protiv krade

Trenutno ¢ete putem aplikacije Mammotion primiti push obavijest ako Vas robot premasi
definirano podrucje. Za viSe detalja pogledajte Pronadi moj uredaj.
Korisnici mogu pratiti lokaciju robota pomoc¢u GPS-a i 4G pozicioniranja putem aplikacije

Mammotion, sve dok je na mrezi. Za viSe detalja pogledajte Pronadi moj uredayj.



22 Pregled proizvoda

221 LUBA 2 AWD

1. Gumb za zaustavljanje u nuzdi 2. Senzor za
kiSu

3. Ultrazvucni senzor 4. Prednji branik

5. Kontrolni centar 6. Modul vida

7. Prednji pokaziva€ smjera



Kontrolni centar

Gumb/ikona Opis
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Opis

Tipka Home ® Pritisnite ﬁ, a zatim pritisnite START za povratak na

stanicu za punjenje.
Gumb za travu i
® Pritisnite ===, a zatim START pritisnite za nastavak

rada/otkljuc¢avanje robota.
Gumb Start

® Dvaput kliknite -4.9 kako biste potpuno spustili rezni disk za
ciséenje.
Gumb za ukljucivanje Dugo pritisnite tipku Q) za ukljucivanje/iskljucivanje robota.

Zaustavljanje u
nuzdi

Ako se pojave bilo kakvi neocekivani problemi, pritisnite gumb
za zaustavljanje

Dugme robot odmah.
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9. Rezanje Disk

8. Omni Kotac
10. Straznji kotac

11. Ostrica za rezanje

13. Podloga za punjenje

12. Infracrveni prijemnik

11



222

Stanica za punjenje i RTK referentna stanica

-----

N R TR N

.\\‘\\“\;’:\i?f"'f:_‘ff:?fffii??_"_' —

1. LED indikator stanice za punjenje 2.

3. LED indikator RTK referentne stanice 4.

5. Infracrveni Odasiljac

12

Pin za
punjenje

Radio antena



223 LED kodovi

Robot

Indikator

Bocna LED dioda

Indikator
pozicionir
anja

Status

Konstantna crvena

Disanje crveno

Sporo bljesak crveno

Brzo bljesak crveno

Iskljuceno

Konstantno zeleno

Bljesak crveno
Bljesak plavo

Stalna plava

Opis

Robot radi ispravno.

OTA nadogradnja u tijeku

Robot se puni

Aktiviran gumb za zaustavljanje u nuzdi
Slaba baterija

Robot je zapeo

Robot je podignut/nagnut/prevrnut

Neispravnost robotskog sustava
Nadogradnja robotskog sustava nije uspjela

Robot je iskljucen

Robot spava

Bocna LED dioda je isklju¢ena u aplikaciji
Robot ne radi u nacinu rucnog upravljanja

Pozicioniranje dobro funkcionira.

Neispravnost sustava pozicioniranja.

Sustav pozicioniranja se inicijalizira.

Robot se uspjesno ukljucuje.

13



Stanica za punjenje

Boja Opis

Bljesak zeleno Robot je na stanici za punjenje.

Konstantno Robot nije na stanici za punjenje.
zeleno

Konstantna Neispravnost stanice za punjenje.
crvena

Iskljuceno Nema napajanja.

RTK referentna stanica

Boja Opis
Bljesak plavo Referentna stanica se nadograduje.

Bljesak zeleno Referentna stanica se inicijalizira.

Konstantno Nacin pozicioniranja postavljen je na RTK preko Datalinka i dobro funkcionira.

zeleno

Stalna plava Nadcin pozicioniranja postavljen je na RTK putem interneta i dobro funkcionira.
e Lokalno vrijeme je izmedu 18:00 i 8:00.

Iskljuceno
e Nema napajanja.

Konstantna Kvar RTK referentne stanice.

crvena

14



23 U kutiji

Osigurajte da se dijelovi mogu naéi u pakiranju prema Vasoj zelji. Ako neki dijelovi nedostaju ili su
oSteceni, obratite se lokalnom prodavacu ili nasoj postprodajnoj podrsci. Mammotion preporucuje da

kutiju za pakiranje i umetke od pjene saCuvate za buduéu upotrebu.

231 LUBA 2 AWD komplet za ugradnju

9999

LUBA 2 AWD x1 Odbojnik x1 Vijak x4 (2 kom za rezervnu
upotrebu)

Kljuc x2 Modul vida x1 Ostrice x12 (za rezervnu upotrebu)
CECLLE] i:)

Vijak x12 (za rezervnu upotrebu)  Perilica x12 (za rezervnu upotrebu)

232 Komplet za ugradnju stanice za punjenje

Stanica za punjenje x1 Kolac x6
TN ;;.-ié 1
l\\ .‘g.:-, '\ _!“ "'JI_/JI :E-..:f
Brtva x2 Napajanje stanice za punjenje x1

15



233 RTK instalacijski komplet

am

RTK referentna stanica x1 Radio antena x1 Prizemni kolac Trident x1

O

Montazni stup x2 RTK referentna Napajanje RTK
stanica Produzni kabel referentne stanice
x1

(10M) x1

234 Komplet alata

Imbus kljuc 1,5 mm (0,06 inca) x1

Imbus klju¢ 8 mm (0,3 inca) x1
Kabelska kravata x4

© °

Kabel za kabel x4 Odvijac (Phillips bit
+ Sesterokutno svrdlo

od 2,5 mm) x1

16



235 Ostali dodaci (opcionalno)

Sljedeci pribor prodaje se zasebno.
Komplet za zidni nosac referentne stanice RTK

()

( 1]

i

RTK zidni nosac x1 M8x50 ekspanzijski vijak x4

17

Predlozak za busenje x1



24  Simboli na proizvodu

Ovi simboli se mogu naci na proizvodu. Pazljivo ih proucite.

Simbol Opis
& Upozorenije.
“ | |] Prije rada s proizvodom procitajte korisnicki prirucnik.

D{_FC  Koristite odvojivu jedinicu za napajanje TS-A012-1201002.
TS-A012-1201002

D IKC

TS-A180-2806431

Koristite odvojivu jedinicu za napajanje TS-A180-2806431.

c € Ovaj proizvod je u skladu s vaze¢im EU direktivama.

Made in China  Ovaj proizvod je proizveden u Kini.

Nije dopusteno odlagati ovaj proizvod kao uobicajeni kuéni otpad.
Osigurajte da se proizvod reciklira u skladu s lokalnim zakonskim
zahtjevima.

Ovaj se predmet moze reciklirati.

DrZzite pakiranje ovog proizvoda suhim.

) Gy 1

Pakiranje ovog proizvoda ne smije biti pokriveno.

-~
(

j J
LN

*
v

Zabranite okretanje.

Ovaj proizvod je krhak.

Pakiranje ovog proizvoda/proizvoda ne smije se gaziti.

© Q)=

Uredaj klase III.

18



Simbol Opis
Drzite ruke ili noge podalje od pomicnih ostrica.

Nemojte se voziti na proizvodu.

Drzite se na sigurnoj udaljenosti od proizvoda tijekom rada.

UPOZORENJE - Ne dodiruijte rotirajucu ostricu.

UPOZORENJE - Procitajte upute za uporabu prije rada s proizvodom.

UPOZORENJE - Opasnost od izbocina predmeta na tijelo. Drzite
odgovarajucu sigurnu udaljenost od stroja dok radi.

UPOZORENJE - Uklonite uredaj za onemogucavanije prije rada na stroju ili
podizanja stroja.

UPOZORENJE - Nemoite voziti na stroju. Nikada ne stavljajte ruke ili noge
blizu ili ispod stroja.

19



3 Instalacija

31 Priprema

e Procitajte i razumite sigurnosne upute prije instalacije.
e Koristite originalne dijelove i materijale za ugradnju.
e Skicirajte svoj travnjak i oznacite prepreke. To Ce olaksati ispitivanje gdje postaviti stanicu za

punjenje i referentnu stanicu RTK te postaviti virtualne granice.

3.2 Odabir lokacije za RTK referentnu stanicu

Da bi se optimizirale performanse RTK sustava, RTK referentna stanica mora biti na otvorenom

pru za primanje satelitskih signala. RTK referentnu stanicu mozete instalirati na ravno, otvoreno
tlo ili na nesmetan zid ili krov. Opéenito, ako je Vas travnjak u obliku slova L, referentnu stanicu RTK
mozete postaviti na zid ili krov ili na tlo; ako je Vas travnjak u obliku slova O ili U, ili ako imate viSe

travnjaka, preporucujemo da RTK referentnu stanicu postavite na zid ili krov.

BILJESKA
RTK komplet za zidni nosac prodaje se zasebno.

J=h)

T o L
% i'-'J\\;,,J
L shape U shape O shape : :

Multiple lawns

20



Zahtjevi za lokaciju su sljedeci:

e RTK referentna stanica treba biti orijentirana okomito, kao Sto je prikazano u nastavku:

®

e Postavite RTK referentnu stanicu na ravno, otvoreno tlo ili na nesmetan zid ili krov. Pazite da nema

strehe ili drveca koje bi moglo ometati satelitske signale.

e Odrzavajte razmak od najmanje 3 metra (10 stopa) izmedu referentne stanice RTK i bilo kojeg

zida ili stabla.

Open Sky

23m (10 ft.) 23m (10 ft.)

21



3.3  Odabir lokacije za stanicu za punjenje

e Postavite stanicu za punjenje na ravno tlo.

e NEMOJTE postavljati stanicu za punjenje na uglu zgrade u obliku slova L ili na usku stazu izmedu
dvije gradevine.

e Podrudje punjenja (1x1 m/3x3 stope ispred stanice za punjenje) treba biti bez prepreka ili drugih
predmeta. Nagib mora biti manjiod 5 .

e Izmedu stanice za punjenje i prikljucne tocke ne smiju biti prepreke ili drugi predmeti.

e Osnovna ploca stanice za punjenje ne smije se savijati ili naginjati.

e Ako je stanica za punjenje postavljena izvan travnjaka, stvorite kanal za povezivanje s travnjakom.

TN
&

Il
= 'tF\'.

o ete

BILJESKA

Ako je stanica za punjenje postavljena na betonsku povrsinu, pricvrstite je

6

ekspanzijskim vijcima.
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34 Instalacija

341 Instalirajte modul vida

1. Uklonite poklopac.

2. Spojite Zice vidnog modula, podudarajuci odgovarajuce tri Zice po boji i obliku.

3. Pravilno organizirajte Zice, a zatim pricvrstite vizualni modul na mjesto i zategnite vijke pomocu
Sesterokutnog odvijaca.

4. Odlijepite naljepnicu modula vida.




342 Ugradite prednji branik

1. Lagano povucite utika¢ unutar robota i spojite ga na predniji branik.
2. Pritisnite i drzite bocne tipke kako biste ucvrstili prednji branik na mjestu, pazeéi da prednji

pokaziva¢ smjera bude okrenut prema gore.

3. Upotrijebite Sesterokutni odvija¢ za ugradnju i zatezanje dva vijka.

24



343 Instalacija sigurnosnog kljuca

Umetnite sigurnosni kljuc u straznji utor za kljuc.

344 Instalirajte stanicu za punjenje

]

1. Odaberite otvoreno mjesto za ugradnju

stanice za punjenje, pazeci da njezin prednji v /i

e

dio bude Cist od prepreka. mtsan, / ?
2. Ulvrstite stanicu za punjenje na mjestu & -
pomocu pet kolca i imbus klju¢a od 8 mm *
(0.3 in).
3. Spojite kabel stanice za punjenje (duzi) s _
napajanjem stanice za punjenje. m | '-l;\.:
4. Ukljucite napajanje stanice za punjenje u \ ';I
zidnu uticnicu. [E
5. Postavite robota na stanicu za punjenje kako biste N | S

Pocnite puniti.
BILJESKA
@ Napunite robota za pocetnu
upotrebu kako biste ga aktivirali.

y,
o,
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345 Instalirajte RTK referentnu stanicu (podna montaza)

fi

1. Sastavite dva montazna stupa i trozubac

za uzemljenje.

2. PriCvrstite radio antenu na RTK

referentnu stanicu.

3.  Provedite kabel RTK referentne stanice

kroz montazni stup.

4. Montirajte RTK referentnu stanicu na

montazni stup. /

&
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Postavite brtvu |~ na ulaz, a zatim
umetnite i pricvrstite kolac od trozubca
kao Sto je prikazano na slici i drZite ga

uspravno.

Ako je kolac za uzemljenje s trozubcem
postavljen odvojeno od stanice za
punjenje, postavite

brtvu _ na ulazu prije nego Sto

pricvrstite stanicu za punjenje kolcem.

27




Spojite kabel RTK referentne stanice s
kabelom stanice za punjenje (kradi).

Upotrijebite vezicu za kabel i klin za kabel
kako biste uredno pricvrstili kabele na

mjestu.

28




346 Instalirajte RTK referentnu stanicu (zidni nosac)

BILJESKA
e RTK komplet za zidni nosac prodaje se zasebno.
e Preskocite odjeljak 3.4.5 ako instalirate RTK referentnu stanicu na zid.

1. Odaberite prikladno podrucje ugradnje na
visokom mjestu Vase kuce.

2. Zalijepite predloZak za busenje na zid i ._
izbusite Cetiri rupe (10 x 40 mm / 0.4 x Ol ©10x40 m

(®0.4x16in)
1.6 in) u odgovaraju¢em polozaju.

3. Utrljajte Cetiri ekspanzijska vijka u

izbusene rupe, a zatim odvrnite o ﬂ ey /™ eee ‘ L&
matice i podlogke nakon &to su o0 V==Y = goo000|
navojne Sipke pricvrséene
4 Pricvrstite RTK zidni nosaC na zid pomocu e
podlogki i matica i &vrsto zategnite matice. KIIN '
' ')
Te o'ty T

29



Usmjerite kabel RTK referentne stanice u
zidni nosac kao Sto je prikazano.
Pri¢vrstite RTK referentnu stanicu na

zidni nosac.

Spojite utikac¢ RTK referentne stanice na
produzni kabel RTK referentne stanice (10
m/33 stope).

Spojite kabel RTK referentne stanice
(10 m/33 stope) na napajanje RTK
referentne stanice.

Ukljucite napajanje u zidnu uticnicu.

)
W
& =25/

Cry



4 Rad

BILJESKA
Zasloni su samo kao referenca. Pogledajte stvarna korisni¢ka sucelja.

41 Priprema

e Prije rada procitajte i razumite sigurnosne upute.
e Stanica za punjenje i RTK referentna stanica su pravilno instalirane.
e Provjerite je li robot vec prikljuCen na stanicu za punjenje.

e Provjerite postoiji li stabilna mreza i drzite Bluetooth telefona ukljuenim.

4.2 Preuzmite aplikaciju Mammotion

Robot je dizajniran za rad s aplikacijom Mammotion, prvo preuzmite besplatnu aplikaciju Mammotion.
Mozete skenirati QR kod u nastavku da biste ga dobili iz Android ili Apple trgovina aplikacija ili potrazite

Mammotion u tim trgovinama.

Nakon instaliranja aplikacije, prijavite se i prijavite. Tijekom upotrebe, aplikacija moze traziti Bluetooth,
lokaciju i pristup lokalnoj mrezi kada je to potrebno. Za optimalnu upotrebu preporuca se dopustiti gore
navedeni pristup. Za vise informacija pogledajte nas Ugovor o privatnosti. Idite na aplikaciju Mammotion

> Ja> O Mammotion > Ugovor o privatnosti.

o~ [
Ako se Zelite prijaviti s raunom tre¢e strane, dodirnite * ili . na stranici za prijavu za nastavak.

Aplikacija Mammotion sada podrzava prijavu s Google i Apple racunima.
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43 Dodajte svoj proizvod

BILJESKA
@ e Provjerite je li udaljenost izmedu Vaseg telefona i robota manja od 3 m (10 stopa).
e Mozete preskoditi postavljanje Wi-Fi mreZe ako koristite 4G mobilne podatke.
Preporucljivo je uspostaviti i vezu s Wi-Fi mrezom za optimalne performanse.

431 Dodavanje uredaja

1. Dodirnite + da biste dodali svog robota ili RTK referentnu stanicu.

2. Odaberite Dodaj.

3. Slijedite smjernice na zaslonu za postavljanje uredaja.

4, Slijedite upute na zaslonu za uspjesno povezivanje uredaja i postavljanje mreze.

5. Slijedite upute na zaslonu za aktiviranje ugradene SIM kartice.

M— )
DO
+
Add
\ J
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432 Dodajte novu RTK referentnu stanicu nakon zamjene

Ako je Vasa RTK referentna stanica zamijenjena, slijedite korake u nastavku da biste dodali novu.

1. Dodirnite Postavke > Nacin pozicioniranja > RTK preko Datalinka.

Unesite novi LoRa broj. LoRa broj naveden je na natpisnoj plocici RTK referentne stanice.

Dodirnite U redu za nastavak.

Provjerite odgovara li LoRa broj onom na natpisnoj plocici i RTK veza pokazuje 'Povezano'. Vase

je postavljanje sada uspjesno.

Device o Device °
wm
Settings Settings
App App
iNavi Service >
RTK over Internet S
RTK Datalink
Positioning Mode (\ over Lstaiin n

RTK Pairing Change
IO z Positioning Status Fix
Pasitioning Mode RTK. talink
Cancel 0K RTK Connection Connected

BILJESKA

karta stvorena.

@ Zamjena RTK referentne stanice zahtijevat ¢e da ponovno mapirate svoj travnjak ako je
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44  Aktivirajte SIM karticu

Ako niste aktivirali SIM karticu tijekom postupka povezivanja uredaja, to mozete uciniti dodirom na
statusnu traku na pocetnoj stranici:

1. Dodirnite traku Stanja na pocetnoj stranici.

2. Dodirnite gumb 4G statusa.

3. Dodirnite Aktiviraj i pricekajte da se aktivacija uspjeSno dovrsi.

4G

o= (== ) ( == )

9 ) y € Y,

4.5 Azuriranje firmwarea

Za optimalno iskustvo, provijerite jesu li Vas robot i RTK referentna stanica aZurirani na najnoviju verziju

firmwarea.
(
Device °
- . m
Device |nf0rmationn
> Za azuriranje firmwarea @

1. Idite na Postavke > Informacije o uredaju > Verzija
robota da biste azurirali firmware.
2. Provjerite je li robot spojen na stabilnu mrezu.
Tijekom azuriranja izbjegavaijte izlazak iz aplikacije, izvodenje

drugih operacija ili iskljucivanje robota.
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46 Izrada karte
461 Mapiranje podrucja zadatka
Prije mapiranja

Prije mapiranja vazno je biti svjestan kljucnih razmatranja.
e Uklonite krhotine, hrpe liS¢a, igracaka, zica, kamenja i drugih prepreka s travnjaka. Pazite da na

travnjaku nema djece ili Zivotinja.
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Mapirajte svoj travnjak

1. Provjerite je li robot ukljucen i je li Bluetooth na telefonu ukljucen. Vas ce se telefon automatski

povezati s robotom putem Bluetooth veze.

M — )

2. Dodirnite Izradi kartu za pocetak.

Method 1

3. Odaberite Rucno mapiranje ili Automatsko

mapiranje za nastavak.

Rucno mapiranje

1. Upravljajte robotom do odgovarajuce

. . k.
poletne tocke perimetra i dodirnite ® za i
pocetak mapiranja. o
v - * i RE;. % y

e Pomaknite virtualnu upravljacku palicu - gore >

ili dolje. Kontrolirajte kretanje robota naprijed ili

natrag. St sshad ot iktocruns )

" o \ ¢/

e Pomaknite virtualnu upravljacku palicu L )

" lijevo ili desno da biste okrenuli

robota lijevo ili desno.
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2 Vodite robota duz perimetra. Drzite kontroler

1.5 metara (4.9 stopa) od robota kako biste

odrzali stabilnu Bluetooth vezu. —r
1.5m (4.9 ft.)

a) Ako perimetar naide na prepreku kao Sto je

zid, ograda, jarak ili neravna staza, 5 cm (8 1n)
odrzavajte udaljenost od najmanje 15 cm

(6 in¢a) od perimetra dok vodite robota.

b) Ako perimetar nailazi na ravan, ravan put, i e i e I

preporuca se voditi robota na stazi za Hnlininlnlnlinl. o

ucinkovitije rezanje.

f :
3. Dodimite Odbaci i Izlaz da biste izbrisali sve I
nespremljene podatke i po potrebi ponovno
mapirali tijekom postupka mapiranja. < @r .
S
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4, Upravljajte robotom natrag na pocetnu tocku i

dodirnite Spremi da biste dovrsili mapiranje. 4 N

Automatsko mapiranje

BILJESKA
e Uklonite sve prepreke prije pokretanja automatskog mapiranja.
e Neka Vas telefon bude aktivan i nemojte se prebacivati na druge aplikacije.
@ e Pratite robota tijekom procesa mapiranja.
e Osigurajte da Bluetooth veza izmedu robota i Vaseg telefona ostane neprekinuta.
e Nemoijte koristiti automatsko mapiranje u scenama sa stepenicama, liticama, ribnjacima ili

sliénim preprekama.

Znacajka automatskog mapiranja koristi vizionu

kameru robota za otkrivanje fizickog perimetra ’ 2

travnjaka.

Kada kamera identificira jasan ﬂ

perimetar, aktivira se automatsko mapiranje,

omogucujuci

robotu da autonomno mapira C &E ;

perimetre travnjaka.

Dodirnite Automatsko mapiranje za pokretanje ove znacajke.
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Ako robot ne radi ispravno, dodirnite gumb

Stop, a zatim rucno upravljajte njime za _
nastavak mapiranja. - @ J
BILJESKA
e Prilikom mapiranja sustav e procijeniti podrucje. Uvjerite se da podrucje nije vece od
@ gornje granice (za viSe informacija pogledajte Tehnicke specifikacije ) ili mapiranje

podrucja zadatka nece uspjeti.

Prvo izbacite robota iz podrucja zadataka ili zabranjene zone ako se stvori novo podrudje.
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4.6.2

Zacrtajte zabranjenu zonu

No-go zone stvorene su za bazene, cvjetne gredice, drvece, korijenje, jarke i sve druge prepreke

prisutne na travnjaku. Robot Ce izbjegavati koSnju unutar ovih odredenih podrudja.

Dodirnite Stvori > Zabranjena zona na stranici Karta.

Vodite robota po obodu zabranjene zone, zatim

dodirnite ® za pocetak mapiranija.

Upravljajte robotom duZ perimetra zabranjene
zone i natrag do pocetne tocke kako biste

dovrsili mapiranje zabranjene zone.

Dodirnite Spremi da biste dovrsili postavku.

40
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463 Mapiranje kanala

Kanal je namijenjen povezivanju razli¢itih podrucja zadataka ili povezivanju podrucja zadataka sa stanicom
za punjenje.

4 N
S A x

1. Dodirnite Stvori > kanal na stranici Karta. > M A %
4 )\

2

2. Upravljajte robotom u podrucje zadataka.
Dodirnite ® za pocetak mapiranja.

\_ Fickok ranche m-“.c:hcmmm}m‘T j

L

A =

3. Rucno upravljajte robotom iz podrucja

zadatka u drugo podruéje zadatka ili do

stanice za punjenje.

BILJESKA
e Kanal bi trebao biti Siri od 1 m

@ (3.3 stope).

e Kanal ne smije imati znacajne

izboCine.

Tips

4. Dodirnite Spremi da biste dovrsili postavku.

Save

Discard and Exi@
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464 Napravite uzorak

Uzorak je dizajniran da personalizira Vase iskustvo I

kosSnje travnjaka, a nakon Sto se doda, trava na | e
podru¢ju s uzorkom bit ¢ée sacuvana tijekom -
[ 5
rezanja kako bi zadrZzala svoj dizajn. Pogledajte
dostupne uzorke u aplikaciji. | s
4 )
| < -
L. Dodirnite Stvori > Uzorak na stranici Karta. T @
\ b

2. Odaberite uzorak koji Zelite izraditi.

\ P, J
At
4 h
2
3. Povucite i smanjite uzorak kako biste L
prilagodili njegovu lokaciju i velic¢inu.
| ABCH @ K 4+ (
- J
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4 )
2
g ¢
4, Dodirnite Zavrsi da biste dovrsili postavljanje.
M i A e
& P J
.
Nakon stvaranja uzorka, mozete ga omoguditi ili (" MapEdiing )

onemoguditi u bilo kojem trenutku. Kada je

omoguceno, trava u podrucju s uzorkom bit ¢e

saCuvana tijekom kosnje kako bi se zadrzao njezin

Areal
Ma-go Zone 1

No-go Zane 2
Channel |

Pattern 1

Area 2

\_@;HEPEPEH;

dizajn ili pokoSena kada je onemogucena. Dodirnite

Uredi > «ee da biste otvorili skocni prozor.

BILJESKA

e Svako podrucje zadatka moze imati najvise 10 uzoraka, s ukupnim ogranic¢enjem

od ukupno 50 uzoraka.

e Uzorak ne smije biti postavljen preblizu perimetru podrucja zadatka, zabranjenoj

zoni ili stanici za punjenje. Odrzavajte minimalnu udaljenost jednaku Sirini robota.
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465 Uredite svoju kartu

Preimenovanje podrucja

Mammotion Vam omogucuije stvaranje vise podrucja. Za jednostavno upravljanje mozete preimenovati

podrucje.
4 N\
(-4
. . _ N *.
1.  Dodirnite Uredi > e ee da biste otvorili skocni »
prozor.
\_ dm_
NS
/_ Map Editing \
Areal n@
2. Dodirnite Preimenuj da biste postavili Aea 2
naziv podrudja.
N J
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Izmjena podrucja

Ako se nakon mapiranja na Vasem travnjaku pojave promjene, kao Sto je sadnja stabla blizu perimetra,

pojava rupe ili slabi signali za pozicioniranje, mozete prilagoditi mapirano podrucje bez potrebe da ga u

potpunosti izbriSete. 4 )
[
*
1. Dodirnite Uredi > e ee da biste otvorili skocni prozor. ('\
\_ dm
Nt
( Map Editing \

Rename

MOdify@l’]

Areal

- [
m
Area2 @

2. Dodirnite Izmijeni za ponovno crtanje perimetra.

e P

IzbriSite podrucje/zabranjenu zonu/kanal/uzorak

( Map Editing \
Da biste izbrisali podrudje, zabranjenu zonu, kanal ili e S8
= . . Ve No-go Zone 2
uzorak, dodirnite Uredi > U, Brisanjem podrucja Channelt @
Pattern 1 we TH
uklonit ¢e se i sve stavke unutar njega. =
Area 2 =
. J
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Vise podrucja zadataka s preklapanjem

Ako imate nekoliko travnjaka koji se preklapaju, zajednicki odjeljak bit ¢e dodijeljen podrucju zadatka

koje je prvo stvoreno. Kanal nije potreban za dva podrucja zadataka s preklapajuc¢im dijelovima.

4 R
Area
Areal =T
- " Area?2
. Area?2 -
Areal
\_ J

RTK referentna stanica ne moze se premjestiti nakon zavrsetka mapiranja travnjaka

(Device o
. . . T
Nemojte pomicati RTK referentnu stanicu nakon
Sto je karta stvorena jer Ce rezultirajuce radno
podrucje odstupiti od odredenog podrucja
zadatka. Settings
U slucaju premjestanja RTK referentne stanice,
ponovno je instalirajte u prvobitni poloZzaj ili idite
. Delete Map r\
na Postavke © > Postavke robota > Izbrisi
kartu da biste izbrisali trenutnu kartu i ponovno K — J

mapirali podrudje.
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47 Kosnja

411 Priprema

e Ako se pojave bilo kakvi neocekivani problemi, pritisnite tipku STOP i osigurajte robota. Tipka
STOP ima najvedi prioritet medu svim naredbama.

e Ako se aktivira senzor podizanja, robot ¢e se zaustaviti. Pritisnite gumb Trava, a zatim gumb
START da biste ga otkljucali.

e Kosite podrucje zadatka ne viSe od jednom dnevno jer to moze biti Stetno za Vas travnjak.

e Prije koSnje provijerite je li robot na stanici za punjenje ili unutar podrucja zadatka. Ako nije,

rucno premjestite ili vodite robota do stanice za punjenje ili radnog podrucja.

= hs

e Provjerite je li stvoren kanal izmedu podrucja zadataka ili izmedu podrucja zadatka i stanice za

punjenje. Bez njega se robot ne¢e moéi automatski vratiti na punjenje kada je baterija prazna.

@_ i
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472  Pocnite kositi

Ako ne Zelite postavljati parametre, jednostavno

dodirnite ® pocetnu stranicu za brzo pocetak

kosnje.

Ako Zelite prilagoditi postavke prije rada:

1,
2,
3.

Dodirnite sliku robota za ulazak na stranicu Karta.
Dodirnite Kosi ¥ da biste pristupili stranici zadatka.
Odaberite podrucje koje Zelite kositi.

Dodirnite @ za konfiguriranje parametara.
Dodirnite Spremi da biste primijenili postavke.
Dodirnite Pokreni za pocetak kosnje ili dodirnite

Spremi za izradu rasporeda zadataka.
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Postavke zadatka

Frekvencija

Ovdje mozete postaviti radnu frekvenciju.

<~ Sada — Robot ¢e zapoceti s radom odmah nakon konfiguracije.

<~ Tjedno — Robot ¢e ponavljati zadatak svaki tjedan na temelju Vasih preferencija.

<~ Periodicnost — navedite neradne dane. Na primjer, ako unesete 3 dana, robot ¢e raditi jednom

svaka 4 dana prema Vasim postavkama.
Visina rezanja
Visinu rezanja mozete podesiti putem aplikacije.
Brzina zadatka
Ovdje mozete podesiti radnu brzinu robota.
Kut putanje rezanja (°)

< Optimalan

Uzmite najucinkovitiji put koji algoritam preporucuje kao smjer od 0 stupnjeva.

Before setting .. After setting
< Prilagoditi

Raspon kuta podeSavanja je od 0 do 180°.
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Nacin rezanja putanje

1. Samo krugovi po obodu

Robot ¢e kositi travu samo na obodu

2. Cik-cak staza

Robot ce kositi u ravnim i pojedinacnim redovima.

3. Put Sahovske ploce
Robot ¢e raditi u ravnim redovima i

vodoravno i okomito.

4. Prilagodljiva cik-cak putanja
Podrucje zadatka bit ¢e podijeljeno u

segmente za ucinkovit rad.

Rad na perimetru

Kada je omoguceno, robot e raditi duz perimetra.

perimetru.

Kada je onemogucen, robot ¢e izbjegavati rad na
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Izbjegavanje prepreka

< Iskljuéeno L"‘-‘ " \

™ ™
DAY P

Robot ¢e pokusati doéi do svakog mijesta

odabranih podrucja. Kada naide na prepreku,
lagano ce naletjeti na nju, a zatim se kretati ‘I"‘. A M \

okolo, osiguravajuci CiS¢u oblogu duz zidova

i prepreka.

‘.\;\,4 M

<~ Standard ~

Robot ¢e proaktivno izbjegavati prepreke |

kako bi sprijecio sudare, Sto smanjuje Stetu i ‘I"‘. U \

pobolj$ava ucinkovitost. ‘I"‘. \

< Osjetljiv
Robot e proaktivno izbjegavati prepreke i | |

netravnate povrsine, smanjujuci rizik od pada |

ili napustanja travnjaka. Medutim, neke ‘I"‘. M M \

osusene mrlje mogu se propustiti i takoder

mogu blokirati povratni put.

Kada robot ude u podrucje gdje su RTK signali slabi tijekom kosnje

Ako robot ude u podruéje gdje su RTK signali slabi tijekom kosSnje, viSesenzorski fuzijski sustav
pozicioniranja pomoci ¢e mu u nastavku rada kroz vizualni modul. Vizualna navigacija moze trajati 300
metara (984 stope). Robot bi se trebao vratiti u podrucje pokriveno RTK signalima prije nego sto vizualna

navigacija dosegne svoju granicu, inace Ce se zaustaviti.
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48 Raspored zadataka

Pomocu funkcije Raspored mozete postaviti redoviti zadatak i robot ¢e automatski obaviti svoj posao

prema Vasim postavkama.

481 Postavite raspored

1. Dodirmite Dodaj na poCetnoj stranidi ili dodirnite
Zadaci na stranici Karta da biste usli na stranicu
Zadatak.

2. Odaberite podrucje koje zelite kositi.

3. Dodirnite © za konfiguriranje parametara.

4. Dodirnite Spremi da biste primijenili postavke.

‘o

5. Dodimite Pokreni da biste zapocCeli s radom ili \_ Y,

dodirnite Spremi da biste izradili raspored

zadataka.

BILJESKA

@ e Dodavanje rasporeda zadataka privremeno je onemoguéeno kada robot radi.
e Raspored se moze postaviti nakon stvaranja podrucja zadatka.
e Pogledajte Postavke zadatka za detaljne informacije o parametrima.
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482 Uredivanje rasporeda

Dodirnite Zadaci na stranici Karta za pristup popisu rasporeda. Slavina """ na rasporedu koji ste

postavili za otvaranje padajuceg izbornika.

e Omoguci — iskljucite gumb " za deaktiviranje rasporeda ako je potrebno.

e Preimenuj — dodirnite za promjenu naziva rasporeda.

e Uredi — dodirnite za promjenu rasporeda.

e Pokreni sada — dodirnite da biste odmah pokrenuli ovaj raspored.

e Kopiraj — dodirnite za izradu novog rasporeda s istim postavkama zadrzavajuci izvorni raspored,
zatim odaberite jedan za uredivanje.

e IzbriSi — dodirnite za brisanje rasporeda.

Ako se pojavi uskli¢nik * , to znadi da se raspored zadataka ne moze izvrSiti zbog pogresaka. Dodirnite

uskli¢nik za vise detalja.

M — )

Tasks Enable \

Rename

m Edit
@ Run now
Copy

Delete
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49 Ruéna kosnja

Ako vise volite kositi travnjak rucno, dostupna Vam je znacajka rucne kosnije.

Kako biste osigurali svoju sigurnost, pazljivo koristite funkciju ruéne kosnje i pridrzavajte se sljedeceg:

e Maloljetnicima nije dopusteno koristiti ovu funkciju;

e Molimo vas da uvijek nadgledate svoju djecu, ku¢ne ljubimce i vazne stvari kako biste sprijecili nesrece;

e Budite posebno oprezni kada koristite funkciju rucne kosilice kako biste izbjegli ozljede.

491  Aktivirajte rucnu kosnju

1. Dodirnite sliku robota za ulazak na stranicu Karta.
2. Na stranici Karta odaberite Rucno.
3. Dodirnite Ru¢no rezanje, zatim povucite tipku udesno za pokretanje diska za rezanje.

4, Manevrirajte naprijed/natrag ili skrenite lijevo/desno da biste zapoceli s radom.
BILJESKA
e Rezna ploca ¢e se automatski zaustaviti nakon 5 sekundi neaktivnosti.

e Povucite udesno prema zahtjevu aplikacije za pokretanje rezne ploce nakon svakog
zaustavljanja.

4 — )

Mow Manual Tasks  Map

B S
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410 Aktivirajte FPV nacin rada

FPV nacin rada (First-Person View Mode) pruza impresivan nacin upravljanja i nadzora Vaseg robota.
Aktiviranjem ovog nacina rada, ugradena kamera robota prenosi video uzivo, omogucujuéi Vam da
vidite izravno iz perspektive robota za poboljSanu kontrolu i navigaciju.

Osim toga, FPV nacin rada moZe pretvoriti Vaseg robota u mobilnu sigurnosnu kameru, pruzajuci
video nadzor u stvarnom vremenu i omogucujuéi Vam daljinsko pracenje razliCitih lokacija s gledista
robota.

> Za aktiviranje FPV nacina rada

e Kada robot radi, dodirnite ikonu FPV na radnoj

- 0
stranici. @ ]
Working

I Pause
o J
4 )
x
*
e Na stranici Rucna kosnja dodirnite ikonu FPV. '
( b
2

e Na stranici Pejzazna karta dodirnite ikonu FPV.
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4,11 Prikaz statusa

Dodirnite statusnu traku za prikaz statusa uredaja.

M — N\ —

\ 7 & _/
Ikona Ime Opis
* Bluetooth Oznacava Bluetooth signal.
= Wi-Fi povezivost Oznacava jacinu povezanog Wi-Fi signala.
: 1Isll 4G povezivost Oznacava jacinu mobilnog signala.
E]“m Razina baterije Oznacava preostalu razinu baterije.
@ ros Pozicioniranje Oznacava status pozicioniranja.

Status modula vida Oznacava status modula vida.

e Status pozicioniranja — prikazuje snagu satelitskog pozicioniranja.
< Popravak — stanje finog pozicioniranja s to¢nos¢u manjom od 10 cm (4 in), do2cm (1in) s
dobrim podrucjem otvorenog neba.
<> Plovak — los status pozicioniranja s to¢nos¢u od oko 50-200 cm (20-79 in).
<~ Jedan — los status pozicioniranja s to¢noS¢u na razini mjeraca.
<~ Nema - nema statusa pozicioniranja.
*Samo status Fix omogucuje automatsku kosnju.
e Sateliti — odnosi se na ukupan broj satelita koje primi robot i RTK referentna stanica.

< R oznacava broj satelita koje je robot primio.
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< B oznacava broj satelita koje prima referentna stanica RTK.

<~ € oznacava broj satelita za zajednicko gledanje koje primaju i robot i RTK referentna
stanica.

< L1iL2 oznacavaju satelite koji rade na frekvencijama L1 i L2.

Kvaliteta signala

< R oznacava jacinu satelitskog signala robota.

<~ B je kratica za jaCinu satelitskog signala RTK referentne stanice.

*Na tocnost pozicioniranja utjece kvaliteta satelitskog signala i broj satelita za zajednicko

gledanje. Predmeti kao Sto su drvece, lis¢e, zidovi i ograde mogu oslabiti signal i dovesti do

pogreSaka u pozicioniranju. UnatoC otkrivanju viSe od 20 satelita od strane robota i RTK

referentne stanice, kvaliteta signala i dalje se moze smatrati slabom ili loSom.

Nacin pozicioniranja — prikazuje detalje pozicioniranja.

RTK veza — oznacava status veze RTK referentne stanice.

Status pozicioniranja vida — pokazuje snagu pozicioniranja vida.

< Dobro — pozicioniranje vida je optimalno.

<~ LoSe - pozicioniranje vida je lose.

< Inicijalizacija — modul vida se inicijalizira.

<> Nema - nije dostupno pozicioniranje vida.

Svjetlina — pokazuje snagu ambijentalnog svjetla.

< Fino — dovoljna svjetlina za pozicioniranje vida.

< Tamno — nedovoljna svjetlina; pozicioniranje vida ne moze raditi.
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4111 Promijenite nacin pozicioniranja
iNavi usluga

Usluga iNavi omogucuje robotu rad bez potrebe za referentnom stanicom RTK. Ova usluga povecava

fleksibilnost i smanjuje slozenost postavljanja, Sto olakSava postavljanje robota na Siri raspon lokacija.
BILJESKA

@ e Usluga iNavi trenutacno nije dostupna u nekim regijama. Za vise informacija
obratite se nasoj postprodajnoj podrsci.
e Provijerite je li 4G mreza ili Wi-Fi mreza jaka i stabilna za optimalne performanse.

Omoguci iNavi uslugu

1. Dodirnite Statusnu traku za pristup stranici

s informacijama o statusu.
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2. Dodirnite Nacin pozicioniranja. PosioningHode  xaweiaicn>
\. J
3. Odaberite iNavi Service. Positioning Mode

iNavi Service (\.
RTK over Int

RTK over Datalink

Cancel
. J
()
4, Vratite se na stranicu s informacijama o statusu

i provjerite prikazuje li na¢in rada RTK veze I F.-,
'iNavi Service', status RTK pozicioniranja il el s
'Popravak’, a status RTK veze 'Povezano'.
Postavljanje je sada dovrseno.

. 4
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RTK putem interneta

RTK putem Interneta koristi internet za podatkovnu komunikaciju izmedu RTK referentne stanice i robota.

Znacajno prosiruje raspon RTK aplikacija, omogucujuéi rad na velikim geografskim podrucjima.
VAZAN
e RTK preko interneta oslanja se na stabilnu 4G mrezu. Kljucno je osigurati da robot
odrzava pouzdanu 4G vezu.
e Uvjerite se da su i robot i RTK referentna stanica povezani s istim racunom.
e Za optimalan rad preporucuje se azuriranje firmvera robota i RTK referentne stanice
na najnovije verzije.

Omogucite RTK putem interneta

= )
1. Provjerite svijetli li ikona 4G na statusnoj traci,
Sto oznacava uspjesnu aktivaciju SIM kartice.
Dodirnite Statusnu traku za pristup stranici s
informacijama o statusu.
\ e
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2

3

Dodirnite Nac€in pozicioniranja.

Odaberite RTK putem interneta i dodirnite
referentnu stanicu RTK za konfiguriranje

mreze.

Pricekajte da se pojavi zelena kvacica, a zatim
se vratite na stranicu s informacijama o
statusu. Provjerite prikazuje li status RTK
a RTK veza

pozicioniranja 'Popravak’,

'Povezano'. Postavljanje je sada dovrseno.
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FTK aver Datalie 3

O

\ (
Positioning Mode
— . g RTKXKK
iNavi Service LJ_”;‘E ~
&
RTK over Internet (/) Q ! ! I-’U
RTK over Datal[n@
Cancel / \
i
Positioning Status Fix
Positioning Mode TR oy intaenat >}
e RTKXKXKX RTK Connection Cannected
L — 0
Y i




RTK preko Datalinka

RTK preko Datalinka ukljuuje podatkovnu komunikaciju izmedu RTK referentne stanice i robota pomocu

radio antena.

Omogucite RTK preko Datalinka

1. Dodirnite Statusnu traku za pristup stranici

s informacijama o statusu.

2. Dodirnite Nacin pozicioniranja. Positioning Mods o
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Odaberite RTK preko Datalinka i provjerite
odgovara li prikazani broj podatkovne veze
onom na natpisnoj plocici RTK referentne
stanice. Ako nije, unesite ispravnu. Dodirnite

U redu za nastavak.

Vratite se na stranicu s informacijama o statusu
i provjerite prikazuje li nacin rada RTK veze
'RTK preko Datalinka', status RTK
pozicioniranja 'Popravak’, a status RTK veze

'Povezano'. Postavljanje je sada dovrseno.

Positioning Mode

RTK over Internet

RTK over Datalinkh[!

J

N

Fix

FITH cuar Datalini

Connected




Sto uciniti kada pozicioniranje robota nije Popravi.

W Sateliti (B): L1 < 20,2 <20

W Sateliti (C): L1 <20,L2< 20

W Status pozicioniranja: Float

Mjere:

Postavite RTK referentnu stanicu u podrucje s nesmetanim pogledom na nebo, bez ikakvih fizickih
prepreka unutar najmanje 5 m/16 stopa. Alternativno, postavite RTK referentnu stanicu na zid ili krov.

B Kvaliteta signala (B): Losa ili slaba

B Status pozicioniranja: Float

Mjere:

Postavite RTK referentnu stanicu u podrucje s nesmetanim pogledom na nebo, bez ikakvih fizickih
prepreka unutar najmanje 5 m/16 stopa. Alternativno, postavite RTK referentnu stanicu na zid ili krov.

W Satelit (B): L1:0, L2:0

m  Satelit (C): L1:0, L2:0

W Status pozicioniranja: Single

Mjere:

v' Uvjerite se da napajanje RTK referentne stanice radi normalno.

v Provjerite ostaje li indikator na RTK referentnoj stanici konstantno zelen izmedu sati od 8:00 do
18:00 po lokalnom vremenu.

v" Provjerite ima li nedostataka unutar referentne stanice RTK, kao Sto je curenje vode.

v Provjerite je li radio antena instalirana.

v Ponovno uparite RTK referentnu stanicu i robota da vidite moze li se popraviti.

v' Ako zamijenite RTK referentnu stanicu, uparite novu stanicu s robotom u aplikaciji Mammotion.
Za viSe detalja pogledajte Dodavanje nove RTK referentne stanice nakon zamjene.

B Sateliti (R) < 25

B Sateliti (C): L1 <20,L2< 20

B Status pozicioniranja: Float

Mjere:

Provijerite ima li podrucje u kojem se robot nalazi, posebno kada se robot puni, visoka

stabla/zidove/metalne barijere itd.

64



Kvaliteta signala (R): Losa ili slaba
Status pozicioniranja: Float

Mjere:

v
v
v

Provijerite je li trenutna lokacija robota u potpunosti ili djelomi¢no pokrivena.

Ako je robot postavljen na stanicu za punjenje, premjestite ga na manje zakrceno podrucje.

Ako se robot nalazi na obodu/kutu podrucja zadatka, podesite opseg/kut kako biste bili sigurni
da nije pokriven.

Ako se robot nalazi unutar podrucja zadatka i izgubio je poloZaj zbog prepreka kao Sto su
drvece, Zeljezni stolovi ili stolice, oznacite te prepreke kao zabranjene zone.

Sateliti (R): 0
Sateliti (C): L1:0, L2:0
Status pozicioniranja: Nema

Mjere:

Provjerite je li robot unutra ili je njegova straznja strana prekrivena metalom. Ako je robot neispravan,

obratite se naSem postprodajnom timu u

https://support.mammotion.com/portal/en/kb/articles/contact-us

Sateliti (B): L1:0, L2:0
Sateliti (C): L1:0, L2:0
Status pozicioniranja: Float
Kvaliteta signala (B): Nema

Mjere:

v
v

Provjerite je li RTK referentna stanica iskljucena.

Ako je robot predaleko od RTK referentne stanice, suzite udaljenost izmedu RTK referentne
stanice i robota i pokusSajte ponovo.

Provjerite postoje li kvarovi na anteni, RTK referentnoj stanici ili robotskom prijemniku. Ako je
tako, obratite se naSem postprodajnom timu na
https://support.mammotion.com/portal/en/kb/articles/contact-us
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412 Postavke

Dodirnite © za ulazak na stranicu Postavke.

4121

/Device @
@

Settings

Postavke uredaja

Podaci o uredaju

¢
¢

Naziv uredaja — promijenite naziv robota.

Upravljanje dijeljenjem — dodirnite za prikaz povijesti dijelienja i dijeljenje uredaja s
obitelji.

Verzija robota — provjerite verziju firmvera robota.

Povijest verzija firmvera — prikazuje zapisnik azuriranja i promjena u firmveru
uredaja.

Mrezne postavke — postavite mrezu robota.

Prenesite zapisnike — dodirnite za slanje problema i zapisa u Mammotion na ciljanje.
MozZete priloZiti najviSe 5 slika i 1 videozapis.

Vracanje na tvornicke postavke — dodirite za vracanje na tvornicke postavke. Svi zapisnici i Wi-
Fi lozinke bit ¢e jasni.

Odrzavanje — prikazuje podatke o ukupnoj kilometrazi, trajanju kosnje, ciklusu baterije i
vremenu aktivacije.

Unbind — dodirnite za odvezivanje trenutnog robota. Skup robota moze se povezati samo s
jednim racunom i njime se ne moze upravljati dok se ne poveze. Ako zelite prenijeti viasnistvo

nad robotom, morate ga odvezati prije nego Sto nastavite.
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Mrezne postavke — postavite robotsku mrezu.
Zapis zadatka — prikazuje povijesne zadatke koji su dovrSeni i nedovrseni.
Prenesite zapisnike — dodirnite za slanje problema i zapisa u Mammotion na ciljanje. Mozete

priloziti najviSe 5 slika i 1 videozapis.

4122 Postavke robota

S

Nema kosnje u kiSnim danima - kada omogucite ovu funkciju, robot nece kositi ako pada kisa.

Bocna LED dioda — dodimite za ukljucivanje/iskljucivanje bocnog indikatora robota.

Automatsko osvjetljenje — kada je omoguceno, pomocno svjetlo robota automatski ce se
aktivirati u uvjetima slabog osvijetljenja okoline kako bi se poboljSalo izbjegavanje prepreka kroz
modul vida.

Neradna razdoblja — dodirnite za postavljanje neradnog razdoblja.

Nacin pozicioniranja — dodirnite za promjenu nacina pozicioniranja ili resetiranje RTK koda za uparivanje.
Izbrisi kartu — dodirnite za brisanje postojece karte.

Premjesti stanicu za punjenje — dodirnite za premjestanje stanice za punjenje. Pogledajte Premjestanje
stanice za punjenje

za dodatne informacije.

Glasovne postavke — dodirnite za promjenu muskog i zenskog glasa.
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Premjestite stanicu za punjenje

BILJESKA

Koristite znacajku Premjesti stanicu za punjenje dok se robot puni.

Opcenito, stanicu za punjenje treba premijestiti ako

Stanica za punjenje je premjestena.

Stanica za punjenje je zamijenjena.

Staza za pristajanje ima znacajan nagib.

Proces punjenja stalno ne uspijeva.

Instalirajte stanicu za punjenje na odgovarajuce mjesto.
Postavite robota na stanicu za punjenje i provjerite je li status
pozicioniranja u redu.

Odaberite Postavke O > Premjesti stanicu za punjenje.

4123 Punjenje

(;evl'ce o\

Settings

Relpcate charging station r\

—

BILJESKA

Prilikom izvodenja funkcije punjenja, robot mora biti u podru¢ju zadatka.

Za izvodenje punjenja

> Dodimite 8 stranicu karte u aplikaciji Mammotion ili

» Pritisnite gumb ﬁ na robotu, a zatim pritisnite @ za vodenije robota do stanice za punjenije.
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4,13 Servisna stranica

P — ~N e Pomoc¢ — dodirnite za pristup nasoj korisnickoj sluzbi.
i e Trgovina — dodirnite za odlazak u trgovacki centar Mammotion.
& & e Akademija - dodirnite za pristup korisnickim uputama.
Support e Videozapisi s uputama — dodirnite za pristup videozapisima s
uputama.

e Korisnicki prirucnik — dodirnite za pristup korisnickom prirucniku.
e Zimsko odrzavanje — dodirnite za pristup pojedinostima o

zimskom odrzavaniju .

4 e FAQ - prikazuje uobicajena pitanja i odgovore.

e 0O nama — dodirnite za pristup viSe informacija o

Mammotionu.

4,14 Stranica Ja

e Upravljanje i dijeljenje uredaja — dodirnite

za dijeljenje uredaja.

e Pronadi moj uredaj - dodirnite za pracenje uredaja. il — ‘\
e Alexa — dodirnite za povezivanje Vaseg Alexa racuna. -
e Google Home — dodirnite za povezivanje S
Google Home racuna.
e Vodi€ — ukljutite/iskljucite za S R
prikaz/skrivanje smjernica.
e Jezik — promijenite jezik. =
e Upload Logs — posaljite svoje probleme i
zapise Mammotionu na cilj. \owice  Semice & iy

e 0 Mammotionu - dodirnite za prikaz
verzije aplikacije , Korisnickog ugovora i

Ugovora o privatnosti.
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4141 Podijelite svoj uredaj

Dijeljenje Vaseg uredaja omogucuje primatelju kontrolu i pristup informacijama o uredaju, ali ih ne

moze dalje dijeliti ili koristiti njegovu znacajku protiv krade.

1, Idite na stranicu Ja i dodirnite
Upravljanje uredajima i
dijeljenje.

2. Odaberite vlastiti uredaj za dijeljenje.

3. Dodirnite Dijeli s osobama da biste nastavili.

4, Odaberite Dijeli putem racuna ili Podijeli
putem QR koda da biste podijelili svoj
uredaj.

e Podijelite putem racuna
a. Dodirnite Dijeli putem racuna.
b. Unesite broj racuna koji Zelite

podijeliti, zatim dodirnite Dijeli.

¢. U aplikaciji Mammotion primatelja
dodirnite Slazem se u skoc¢nom

prozoru.

e Podijelite putem QR koda
a. Dodirnite Dijeli putem QR koda i
pojavit ¢e se kod.
b. Upotrijebite aplikaciju Mammotion
primatelja za skeniranje QR koda i
dodirnite Slazem se u skotnom

prozoru.

4 —
My Device

Device Management and Sharing (\D

Connect to Other Platforms

Guide
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4142 Prestanak dijeljenja uredaja

Za vlasnika

1. Idite na stranicu Ja i dodirnite
Upravljanje uredajima i
dijeljenje.

2. Odaberite uredaj koji ste podijelili.

3. Dodirnite Upravljanje dijeljenjem za nastavak.

4. Odaberite odgovarajucu povijest dijeljenja i
dodirnite Izbrisi.
5. Dodirnite Potvrdi da biste opozivali pristup

primatelja uredaju.

Za primatelja

1. Idite na stranicu Ja i dodirnite Upravljanje
uredajima i dijeljenje.

2. Odaberite uredaj koji je podijeljen s Vama.
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Dodirnite Izbrisi.
Dodirnite Potvrdi da biste prestali koristiti
uredaj. Ova radnja nece utjecati na podatke

vlasnika.

4143 Pronadi moj uredaj

U slucaju da Vas robot ili RTK referentna stanica koja

je povezana s aplikacijom Mammotion nedostaje,

idite na stranicu Ja > Pronadi moj uredaj da biste

pratili svoj ureda;j.

Dodirnite uredaj za ulazak na sljede¢u stranicu na

kojoj mozete omoguciti/onemoguditi obavijesti o

lokaciji i snimac lokacije.

Obavijesti o lokaciji — Primit ¢ete push
obavijest kada je robot udaljen vise od 50
metara (164 stope) od radnog podrucja nakon sto

ga omogucite.

Snimac lokacije — ZabiljeZite povijest

lokacije robota nakon Sto ga omogudite.
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4144 Povezite svoj Alexa racun

BILJESKA

e Prije pocetka posla pomocu glasovne kontrole, potrebno je prethodno izraditi barem
jedan zadatak.

e U slucajevima kada su viSe od 2 seta robota povezana s istim Mammotion racunom,
glasovna naredba ¢e prema zadanim postavkama biti usmjerena na posljednjeg vezanog
robota.

1. Idite na stranicu Jai dodirnite Alexa. @ - ;’_j\
2. Odaberite Luba 2 (Mammotion Robot) za nastavak. ieErte

3. Dodirnite Link Alexa za odlazak na stranicu autorizacije.

4 Na kraju dodirnite Link za dovrSetak operacije. Connect to Other Platforms

Alexa

O

Guide

Nakon Sto je povezivanje uspjesno, mozete upravljati robotom glasovnim naredbama. Evo nekoliko
primjera za pokretanje, pauziranje, zaustavljanje, ponovno punjenje i provjeru statusa:

Pocnite raditi

-Alexa, zamoli robota Mammotion da pocne raditi

-Alexa, zamoli robota Mammotion da zapocne zadatak xx (xx znaci naziv zadatka koji ste postavili)
Pauziranje rada

-Alexa, zamoli robota Mammotion da zastane

-Alexa, zamoli robota Mammotion da se dr7i

Nastavite raditi

-Alexa, zamoli robota Mammotion da nastavi

Prestanite raditi
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-Alexa, zamoli robota Mammotion da prestane raditi
Povratak na stanicu za punjenje

-Alexa, zamoli robota Mammotion da se napuni
-Alexa, zamoli robota Mammotion da ode kuci
Provjera statusa

-Alexa, pitaj Mammotion status robota
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4145 Povezite svoj Google Home racun

BILJESKA

@ Prije poCetka posla pomocu glasovne kontrole, potrebno je prethodno izraditi barem jedan
zadatak.

/ O - j\
My ﬁevice
1. Idite na stranicu Ja i dodirnite Google Home.
2. Dodirnite Povezi Google Home da biste otvorili Sl
stranicu za autorizaciju. el

Guide

3. Slijedite upute za dovrSetak postavljanja.
a
\B EEEEE Service ME_)

Nakon Sto povezivanje uspije, mozete upravljati robotom pomocu glasovnih naredbi, pokusajte sa sljeded¢im
naredbama:

Pocnite raditi

-Hej Google, pocni kositi

-Hej Google, pokrenite LUBA odmah
-Hej Google, neka LUBA pocne raditi
-Hej Google, neka LUBA pocne raditi
Pauziranje rada

-Hej Google, pauziraj kosnju

-Hej Google, pauzirajte LUBA sada
-Hej Google, neka LUBA pauzira
-Hej Google, napravi pauzu LUBA
Nastavite raditi

-Hej Google, nastavi kositi
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-Hej Google, neka se LUBA nastavi
-Hej Google, neka LUBA nastavi
Prestanite raditi

-Hej Google, prestani kositi

-Hej Google, zaustavi LUBA

-Hej Google, neka LUBA prestane
-Hej Google, zaustavi LUBA
Napunite Lubu

-Hej Google, usidri LUBA

-Hej Google, pusti LUBA da ide kuci
-Hej Google, natjeraj LUBA da se vrati kuci
Provjera statusa

-Hej Google, radi li LUBA?
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5 Odrzavanje

Kako biste odrzali optimalne performanse kosnje i produzili Zivotni vijek Vaseg robota, Mammotion
savjetuje obavljanje redovitih pregleda i odrzavanja tjedno. Radi sigurnosti i uinkovitosti uvijek nosite
zastitnu odjecu kao Sto su hlace i radna obuca; Izbjegavajte noSenje otvorenih sandala ili bos tijekom

odrZavanja.

51 Ciscenje

UPOZORENJE
e Provjerite je li robot potpuno iskljucen prije pocetka bilo kakvih radova cis¢enja.
& e Uvijek iskljuCite robota prije nego Sto ga okrenete naopako.
e Kada okrecete robota naopako, pazljivo rukujte njime kako ne biste ostetili modul
vida.

511 Cis¢enje robota
Stanovanje

Koristite meku Cetku ili oglasamp krpom za ciScenje kucista robota. Izbjegavajte koristenje alkohola,
benzina, acetona ili drugih korozivnih ili hlapljivih otapala jer mogu ostetiti izgled i unutarnje komponente

robota.

Dno

Nosite zastitne rukavice tijekom ciS¢enja Sasije i reznih diskova. Koristite ¢etku za uklanjanje krhotina.
Provjerite ima li oStecenja ostrice i osigurajte da se ostrice i rezne plo¢e mogu slobodno okretati.
e NEMOIJTE koristiti ostre predmete za ciS¢enje dna.
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e NEMOIJTE demontirati zastitni nosac (A) za ciS¢éenje dna.

Prednji kotaci (Omni kotaci)
Ocistite prednje kotace Cetkom ili crijevom za vodu. Uklonite blato ako postoji.

Straznji kotaci

Redovito Cistite straznje kotace Cetkom ili crijevom za vodu ako se previse zaprljaju.

Kamera za vid

Obrisite lecu kamere krpom kako biste uklonili mrlje. Cista leca kljuéna je za performanse modula

vida.

Straznji dio

Redovito Cistite straznje jastuci¢e za punjenje i infracrveni prijemnik krpom kako biste uklonili
pokoSenu travu i prljavstinu. Odrzavanje ovih dijelova Cistima osigurava pravilno punjenje i

sprjeCava kvarove ponovnog punjenja.
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512  CiSéenje stanice za punjenje

Cetkom i krpom o€istite infracrveni odasilja¢ i iglu za punjenje.

513  CiSéenje RTK referentne stanice
ObrisSite RTK referentnu stanicu krpom kako biste uklonili svu nakupljenu prljavstinu.

5.0 Odrzavanje nozeva za rezanje i motora

UPOZORENJE
e Uvijek nosite zastitne rukavice prilikom pregleda, CiS¢enja ili zamjene ostrice za rezanje.

e NEMOJITE koristiti elektri¢ni odvijac za zatezanije ili otpustanje reznog diska. Uvijek koristite
& ispravne vijke i originalne ostrice koje je odobrio Mammotion.

e Zamijenite sve oStrice za rezanje i njihove vijke istovremeno kako biste osigurali siguran
i uCinkovit sustav rezanja.
e NEMOITE ponovno koristiti vijke, Sto moze uzrokovati ozbiljne ozljede.

e Kako biste osigurali optimalne performanse tijekom dugotrajnog skladiStenja, odrZavajte osovinu
motora glavéine suhom i Cistom. Redovito odrzavanje osovine motora pomaze u sprjecavanju
nakupljanja prljavstine i vlage, Sto moze utjecati na rad motora. Motor ima ocekivani zZivotni vijek
od 1500 sati rada.

e Ostrice se smatraju potrosnim dijelovima i treba ih zamijeniti ako se jako istroSe. Preporuca se
zamjena nozeva za rezanje svaka 3 mjeseca ili nakon 150 sati koristenja. Za guséu travu mozda
Ce biti potrebna ¢eS¢a zamjena ostrice.

e \eca je vijerojatnost da ¢e se mokra trava zalijepiti za ostrice i dno robota, Sto moze narusiti
performanse i dovesti do potrebe za ceS¢im ciSéenjem. Za optimalne performanse i dugoroc¢no
zdravlje travnjaka preporucuje se izbjegavanje kosnje tijekom jake kiSe ili kada je trava pretjerano

mokra.

79



Kako zamijeniti ostricu za rezanje

1. Iskljucite robota.

2. Postavite robota na meku, Cistu povrsinu, pazedi da je u naopakom polozaju. Pazite da ne
pritisnete modul vida.

3. Uklonite stare ostrice za rezanje Phillips odvijacem.

4, Ugradite nove noZeve za rezanje (B) pomocu prilozenih podloski (C) i vijaka (A). Uvjerite se da

se ostrice mogu slobodno okretati i da su sigurno postavljene.
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5.3 Odrzavanje baterije

e (Odrzavajte bateriju potpuno napunjenom prije dugotrajnog skladistenja kako biste sprijecili prekomjerno
praznjenje.

e Napunite do kraja svakih 90 dana, ¢ak i ako se ne koristi.

e Provjerite jesu li prikljucci za punjenje na robotu Cisti i suhi prije skladistenja ili punjenja.

54 Zimsko skladistenje

Kako biste bili sigurni da je Vas robot u optimalnom stanju za sljedecu sezonu kosnje, pravilno pohranite
robota, stanicu za punjenje i RTK referentnu stanicu. Ako temperatura okoline padne ispod -20°C (-4°F)

tijekom zime, drzite robota, RTK referentnu stanicu i stanicu za punjenje u zatvorenom prostoru.

541 Robot za trgovinu

e Upravljajte robotom izvan stanice za punjenje, osiguravajuci da je robot potpuno napunjen.

e Iskljucite robota.

e (cistite robota (kuciste, kotace, Sasiju, vizualni modul itd.) vlaznom krpom ili mekom cetkom. Po
potrebi mozete oprati robota. NEMOJTE okretati robota naopako kako biste ocistili njegovo kuciste
vodom.

e Ostavite robota da se osusi. NEMOJTE ga okretati naopako tijekom ovog postupka.

e Nanesite antikorozivno mazivo na jastucice za punjenje. NEMOJTE nanositi kemikalije na bilo koje druge
dijelove robota, posebno na metalna kontaktna podrucja, osim na konektore.

e Uklonite predniji branik i oistite utor za spajanje cetkom.

e (distite predniji branik ¢etkom.

e Uklonite sigurnosni kljuc.

° (v:uvajte robota u zatvorenom prostoru.

U sljedecbj sezoni kosnje ponovno ugradite prednji branik i sigurnosni kljuc.
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542 Pohranite stanicu za punjenje

e Iskljucite napajanije.

e Uklonite kolce.

o Cetkom i krpom temeljito oistite stanicu za punjenie.

e Uklonite stanicu za punjenje i napajanje.

U sljedecoj sezoni koshje ponovno instalirajte stanicu za punjenje, a zatim je premjestite (pogledajte
Rlocirajte stanicu za punjenje za vise informacija) i ponovno mapirajte kanal izmedu stanice za

punjenje i podrucja zadatka pomodu aplikacije Mammotion.

543 Pohranite RTK referentnu stanicu

Ako je temperatura okoline iznad -20°C (-4°F) zimi:

e Iskljucite RTK referentnu stanicu.

e Provucite kabel RTK referentne stanice oko stanice i zategnite zastitnu kapicu.

e Pokrijte RTK referentnu stanicu plasticnom vrecéicom ili poklopcem.

Ako slijedite ove korake i ne premjestite referentnu stanicu RTK, ne dete morati brisati kartu i ponovno
mapirati za sljedecdu sezonu koshje.

Ako je temperatura okoline zimi ispod -20°C (-4°F):

Ako je RTK referentna stanica instalirana na tlu, slijedite korake u nastavku:

e IzbriSite kartu u aplikaciji Mammotion.

e Iskljucite RTK referentnu stanicu.

e Uklonite RTK referentnu stanicu s montaznog stupa.

e Uklonite antenu.

e Koristite krpu za CiS¢enje RTK referentne stanice.

e Uklonite montazni stup.

U sljedecoj sezoni ponovno instalirajte referentnu stanicu RTK i ponovno mapirajte u aplikaciji Mammotion.
Ako je RTK referentna stanica instalirana na zidu/krovu, slijedite korake u nastavku:

e Iskljucite RTK referentnu stanicu.
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e Uklonite RTK referentnu stanicu sa zidnog stupa.

e Uklonite antenu.

e Koristite krpu za CiSéenje RTK referentne stanice.

U sljedecoj sezoni kosnhje ponovno instalirajte referentnu stanicu RTK u prvobitni poloZaj. Nema

potrebe brisati kartu i ponovno mapirati jer lokacija RTK referentne stanice ostaje nepromijenjena.
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6 Specifikacije proizvoda

6.1 Tehnicke specifikacije

Tablica 6-1 Specifikacije standardne verzije

Standardna verzija (visina rezanja: 25-70 mm / 1-2,7 inca)

Specifikacije
10000X
oy - 10.000 m2
velicina kosnje
(2.5 hektara)

viSezonsko upravljanje €0

Motor

Sposobnost penjanja
Sposobnost prolaska
vertikalne prepreke

Sirina rezanja

Podesavanje visine rezanja u

aplikaciji
Vrijeme punjenja 150 min
Vrijeme kosnje po punjenju 240 min

Automatsko punjenje
GPS pracenje krade
Geo-alarm

Vizija GeoFence
Senzor podizanja
Senzor nagiba

LUBA 2 AWD
5000X 3000X
5.000 m2/ 3.000 m2

(1.25 hektara) (0,75 hektara)

30 20

Pogon na sve kotace (AWD)
80% (38.6°)

50 mm (2 inca)
400 mm (15,7 inCa)
25-70 mm (1 - 2,7 inca)

‘ 120 minuta 120 minuta

‘ 190 minuta 190 minuta

DA
DA
DA
DA
DA
DA
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Standardna verzija (visina rezanja: 25-70 mm / 1-2,7 inca)

RTK referentna stanica
Stanica za punjenje

Pokrivenost RTK signalom

Pozicioniranje i navigacija
Izbjegavanje prepreka
Glasovna kontrola
Pracenje vida
Povezivost

Razina buke

Ponderirana zvucna snaga
Ponderirani zvucni tlak

Nepromociv
Detekcija kise

Neto tezina
Velicina (D x S x V)

RTK300
CHG4400
Neto: 5 km (3.1 milja)
Podatkovna veza: 120 m (394 stope)
UltraSense Al Vision i RTK
UltraSense Al Vision i ultrazvucni radar i fizicki branik
Alexa i Google Home
DA
4G i Bluetooth i Wi-Fi
60 dB
L.=64dB, KWA=3dB
LPA=56dB, KPA=3dB
Robot: IPX6 Stanica
za punjenje: IPX6
RTK referentna stanica: IPX6
DA
191kg(421bs) | 186k (41 bs.)
690 x 513 x 273 mm (27,2 x 20,2 x 10,7 inca)
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Tablica 6-3 Specifikacije baterije

Parametara Specifikacije
GQ180-250700-E4
Punjac baterija  Ulaz: 100-240V~, 50/60Hz, 2.5A
Izlaz: 28Vdc, 6.43A, 180W
Baterija za 10000X i 10000HX: 21.6Vdc, 15Ah;
Baterija za 3000X, 5000X, 3000HX i 5000HX: 21.6Vdc, 12Ah
Temperaturni raspon za punjenje je 4-45 °C / 39-113 °F.

Baterija

UPOZORENIJE: U svrhu punjenja baterije koristite samo odvojivu jedinicu za napajanje isporucenu s
ovim uredajem.

Tablica 6-4 Specifikacije radnih pojaseva robota na brodu RTK (za EU modele)

Radna frekvencija Maksimalna snaga odasiljaca
LORA 863.1.-869.85MHz <13.98dBm
Bluetooth 2400-2483.5MHz <20dBm
2400-2483.5MHz <20dBm
Wi-Fi 5500-5700MHz <20dBm
5745-5825MHz <13.98dBm
GSM900 880-915MHz (Tx);925-960MHz (Rx) 35dBm
GSM1800 1710-1785MHz (Tx);1805-1880MHz 32dBm
WCDMA Band I 1920-1980MHz (Tx);2110-2170MHz (Rx) 25dBm
WCDMA pojas V 824-849MHz (Tx);869-894MHz (RX) 25dBm
WCDMA Band VIII 880-915MHz (Tx);925-960MHz (RX) 25dBm
LTE pojas 1 1920-1980MHz (Tx);2110-2170MHz (R) 25dBm
LTE pojas 3 1710-1785MHz (Tx);1805-1880MHz (Rx) 25dBm
LTE pojas 5 824-849MHz (Tx):869-894MHz (Rx) 25dBm
LTE pojas 7 2500-2570MHz (Tx);2620-2690MHz (Rx) 25dBm
LTE pojas 8 880-915MHz (Tx);925-960MHz (Rx) 25dBm
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LTE pojas 20
LTE pojas 28
LTE pojas 38
LTE pojas 40
LTE pojas 40
GNSS

Radna frekvencija
832-862MHz (Tx);791-821MHz (Rx)
703-748MHz (Tx);758-803MHz (Rx)
2570-2620MHz (Tx);2570-2620MHz (Rx)
2300-2400MHz (Tx);2300-2400MHz (Rx)
2535-2675MHz (Tx);2535-2675MHz (Rx)
1559-1610MHz

Maksimalna snaga odasiljaca
25dBm
25dBm
25dBm
25dBm
25dBm
N/A

Tablica 6-5 Specifikacije radnih pojaseva referentne stanice RTK (za EU modele)

LORA
Bluetooth
Wi-Fi
GNSS

Radna frekvencija
863.1.-869.85MHz
2400-2483.5MHz
2400-2483.5MHz
1559-1610MHz

87

Maksimalna snaga odasiljaca
<13.98dBm

<20dBm

<20dBm

N/A



6.2 Kodovi gresaka

Obavijest aplikacije prikazuje uobicajene kodove greSaka zajedno s njihovim uzrocima i koracima za

rjeSavanje problema. Ovdje su navedeni najc¢esci problemi.

Kodovi gresaka

316

318

323

325

326

328

1005

1300

Izaziva

Motor lijeve rezne ploce se

pregrijava.

Senzor za motor lijeve rezne

ploce nije uspio.

Desni motor rezne ploce je

preopterecen.

Desni motor rezne ploCe ne moze

se pokrenuti.

Desni motor rezne ploce se

pregrijava.

Senzor za desni motor rezne ploce

nije uspio.

Slaba baterija

88
Status pozicioniranja je loS.

Rjesenja

Stroj Ce se vratiti u normalu nakon Sto
motor se ohladio. Ovaj postupak moze
potrajati nekoliko minuta.

Ponovno pokrenite robota. Ako se problem
nastavi nakon

Nekoliko puta ponovnog pokretanja obratite
se timu nakon prodaje.

Provjerite je li rezna ploca zaglavljena i po
potrebi je ocistite. Alternativno, podignite
visinu rezanja.

Provjerite je li rezna plo¢a zaglavljena. Ako
ne, ponovno pokrenite robota. Ako se
problem nastavi nakon nekoliko ponovnog
pokretanja, obratite se poslije-

prodaijni tim.

Ponovno pokrenite robota. Ako se problem
nastavi nakon

Nekoliko puta ponovnog pokretanja obratite

se timu nakon prodaje.

Ponovno pokrenite robota. Ako se problem
nastavi nakon

Nekoliko puta ponovnog pokretanja obratite

se timu nakon prodaje.

Robot ¢e nastaviti raditi nakon sto se
baterija napuni do 80%.

Pricekajte premjestanje robota.



Kodovi gresaka

1301

1420

2713

2726

2727

Izaziva

Stanica za punjenje je premjestena.

Doslo je do isteka vremena tijekom
dohvacanja

podaci o brzini kotaca.

Punjenje je zaustavljeno zbog

niskog napona baterije.

Baterija je prenapunjena.

Baterija je previSe ispraznjena.
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Rjesenja

Premjestite stanicu za punjenje.

Ponovno pokrenite robota. Ako se problem
nastavi,

Obratite se timu nakon prodaje.

Ponovno pokrenite robota. Ako se problem
nastavi nakon

Nekoliko puta ponovnog pokretanja obratite

se timu nakon prodaje.

Odmah prestanite s punjenjem. Ako se
prekomjerno punjenje

Javlja se Cesto, obratite se timu nakon
prodaje.

Napunite robota.



7 Jamstvo

Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd jamci da ovaj proizvod nece imati greSaka u materijalu i

izradi pod normalnom uporabom u skladu s materijalima proizvoda koje je objavio Mammotion tijekom

jamstvenog roka. Objavljeni materijali proizvoda ukljucuju, ali ne ograni¢avajuéi se na korisnicki

prirucnik, vodi¢ za brzi pocCetak, odrzavanje, specifikacije, izjavu o odricanju od odgovornosti,

obavijesti u aplikaciji itd. Jamstveni rok razlikuje se izmedu razliCitih proizvoda i dijelova. Provjerite

tablicu u nastavku:

Komponenta Jamstvo
Domacin i jezgra
Baterija 3 godine

Rezervni dijelovi (stanica za punjenje, RTK referentna
stanica)

Ako proizvod ne funkcionira kako je zajamceno tijekom jamstvenog roka, obratite se korisnickoj sluzbi

Mammotion za upute.

Za proizvode kupljene od lokalnog prodavaca, prvo se obratite prodavacu.

Korisnici moraju predociti valjani dokaz o kupnii, racun ili broj narudzbe (za Mammotion izravnu
prodaju). Serijski broj proizvoda kljucan je za pokretanje jamstvenog servisa.

Mammotion ¢e uloziti sve napore da rijeSi probleme putem telefonskih poziva, e-poste ili online chata.

U nekim slucajevima Mammotion Vam moze savjetovati da preuzmete ili instalirate odredena aZuriranja
softvera.

Ako se problemi nastave, mozda ¢ete morati poslati proizvod u Mammotion na daljnju procjenu ili u
lokalni servisni centar koji je imenovao Mammotion.

Jamstveni rok za proizvod pocinje od izvornog datuma kupnje navedenog na racunu ili racunu.
Za unaprijed narucene proizvode jamstveni rok pocinje teéi od datuma otpreme iz lokalnog
skladista.
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Mammotion ¢e zahtijevati od korisnika da sami organiziraju isporuku ako korisnici Zele poslati
proizvode u lokalni servisni centar ili tvornicu Mammotion na daljnju dijagnozu. Mammotion ce
popraviti ili zamijeniti i poslati korisnicima bez ikakvih troSkova ako problem potpada pod jamstvo.

Ako ne, Mammotion ili odredeni servisni centar mogu naplatiti naknadu u skladu s tim.

Ovdje je navedeno nekoliko primjera gresaka koje jamstvo nece pokriti:

Nepostivanje uputa navedenih u korisnickom prirucniku.

Ako proizvod stigne ostecen tijekom otpreme i nije odbijen prilikom isporuke ili ako brodarska
tvrtka ne dostavi sluzbenu dokumentaciju koja potvrduje ostecenja. Nemoguénost pruzanja
dokaza o oStecenju nastalom tijekom prijevoza.

Neispravnost proizvoda zbog nezgoda, zlouporabe, zlouporabe, prirodnih katastrofa poput poplava,
poZara, potresa, izloZzenosti prolijevanju hrane ili tekucine, nepravilnog elektricnog punjenja ili drugih
vanjskih ¢imbenika.

Ostecenja nastala koriStenjem proizvoda na nacine koji nisu dopusteni ili namijenjeni kako je
odredio Mammotion.

Modifikacija proizvoda ili njegovih komponenti koja znacajno mijenja funkcionalnost ili moguénosti
bez dobivanja pismenog dopustenja od Mammotiona.

Gubitak, ostecenije ili neovlasteni pristup Vasim podacima.

Znakovi neovlastenog mijenjanja ili izmjene na naljepnicama proizvoda, serijskim brojevima itd.
Nedostavljanje valjanog dokaza o kupnji od Mammotiona, kao Sto je racun ili racun, ili ako postoje

sumnje na krivotvorenje ili neovlasteno mijenjanje dokumentacije.
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8 Sukladnost

Izjave o uskladenosti s FCC-om
Ovaj uredaj je u skladu s dijelom 15 FCC pravila. Rad je podlozan sliede¢a dva uvjeta: (1) ovaj uredaj ne
smije uzrokovati Stetne smetnje i (2) ovaj uredaj mora prihvatiti sve primljene smetnje, ukljucujuci smetnje

koje mogu uzrokovati nezeljeni rad.

Oprez: Promjene ili modifikacije koje nije izri¢ito odobrila strana odgovorna za uskladenost mogu ponistiti

korisnikovo ovlastenje za upravljanje opremom.

BiljeSka: Ova oprema je testirana i utvrdeno je da je u skladu s ograniCenjima za digitalne uredaje
klase B, u skladu s dijelom 15 FCC pravila. Ova ogranitenja su dizajnirana da pruze razumnu zastitu
od Stetnih smetnji u stambenoj instalaciji. Ova oprema stvara, koristi i moze zraciti radiofrekvencijsku
energiju i, ako nije instalirana i koriStena u skladu s uputama, moZze uzrokovati Stetne smetnje u radio
komunikacijama. Medutim, ne postoji jamstvo da se smetnje nece pojaviti u odredenoj instalaciji.
Ako ova oprema uzrokuje Stetne smetnje radijskom ili televizijskom prijemu, Sto se moze utvrditi
isklju¢ivanjem i ukljucivanjem opreme, korisnik se potice da pokusa ispraviti smetnje jednom ili vise
od sljede¢ih mjera:

-- Preusmijerite ili premjestite prijemnu antenu.

-- Povecajte razmak izmedu opreme i prijemnika.

-- Prikljucite opremu u uti¢nicu na strujnom krugu razli¢citom od onog na koji je priklju¢en prijemnik.

-- Za pomoc se obratite prodavacu ili iskusnom radio/TV tehnicaru.
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Izjave o uskladenosti s ISED-om

Ovaj uredaj sadrzi odasiljace/prijemnike izuzete licence koji su u skladu s kanadskim RSS-ovima za
inovacije, znanost i ekonomski razvoj. Rad podlijeze sljedeéa dva uvjeta:

(1) Ovaj uredaj mozda nece uzrokovati smetnje.

() Ovaj uredaj mora prihvatiti sve smetnje, ukljucuju¢i smetnje koje mogu uzrokovati nezeljeni rad
uredaja.

Ova oprema je u skladu s IC RSS-102 ogranic¢enjima izlozenosti zracenju utvrdenim za nekontrolirano

okruZenije.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR
d'Innovation,

Sciences et Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence.
L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

() L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible
d'en compromettre le fonctionnement.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux radiations IC CNR-102 établies pour un

environnement non controlé.

Uskladenost s RF izlozenoScu

Ova oprema je u skladu s FCC/IC RSS-102 ograniCenjima izloZzenosti zraCenju utvrdenim za
nekontrolirano okruzenje. Ovaj odasilja¢ ne smije biti smjesten zajedno ili raditi zajedno s bilo kojom
drugom antenom ili odasiljacem. Ovu opremu treba instalirati i koristiti na minimalnom razmaku od
20 cm izmedu radijatora i Vaseg tijela.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux radiations IC CNR-102 établies pour un
environnement non contrdlé.

Cet émetteur ne doit pas étre colocalisé ou fonctionner en conjonction avec une autre antenne ou un
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autre émetteur. Cet égquipement doit étre installé et utilisé avec une distance minimale de 20 cm entre le

radiateur et votre corps.

RTK referentna stanica

Ovaj radio odasiljac [IC: 32325-RTK300] odobrila je Kanada za inovacije, znanost i ekonomski razvoj
za rad s dolje navedenim tipovima antena, s naznacenim najveé¢im dopustenim pojacanjem. Tipovi
antena koji nisu ukljuceni u ovaj popis, a imaju pojacanje vece od maksimalnog pojacanja nazna¢enog

za bilo koju navedenu vrstu, strogo su zabranjeni za upotrebu s ovim uredajem.

Cet émetteur de radio [IC: 32325-RTK300] a été approuvé par innovation, sciences et développement
économique Canada pour I'utilisation des types d'antennes énumérés ci - dessous avec les gains
maximaux admissibles indiqués. Les types d'antennes qui ne sont pas inclus dans cette liste et dont
le gain est supérieur au gain maximal de I'un des types énumérés sont strictement interdits pour une
utilisation avec cet appareil.

Dipolna antena 3.26dBi, 50Q
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Pojednostavljena EU izjava o sukladnosti
Ovime Shenzhen Mammotion Innovation Co., Limited izjavljuje da je vrsta radio opreme [Model:
3000X/5000X/10000X/3000HX/5000HX/10000HX] u skladu s Direktivom 2014/53/EU.
Cjeloviti tekst EU izjave o sukladnosti dostupan je na sljedecoj internetskoj adresi:

https://mammotion.com/pages/eu-declaration-of-conformity.
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